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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t ST21.0

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikaciji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace dostawy i montazu wyposazenia statego rozbieralnego dla
zadania: ,,Rozbudowa szpitala ARS MEDICAL w Pile przy ul.Wojska Polskiego 43, dz,nr 26/3”

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i

okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogélne.

1.2 Klasyfikacja rob6t wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowe;j i
wodnej
45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane
45223000-6 | Konstrukcje
45223800-4 | Montaz i wznoszenie gotowych konstrukgji

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW

Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji sa:
Porecze i odbojoporecze na korytarzach (aluminium + ostona z Acrovyn teksturowanego)
Narozniki ochronne gumowe C/S
Odbojnice na $cianach h= 100 i 300mm samoklejace
macerator do basendw i kaczek
Urzadzenie do mycia i dezynfekcji termiczno-chemicznej -przelotowe

>

VVVYVYVVYVYVVVYVYVVYVYVYVYVVVYVYVVYVYYVYYYVY

Suszarka przelotowa
Stét roboczy

Stét roboczy ze zlewozmywakiem 1-komorowym
Stot roboczy ze zlewozmywakiem 2-komorowym

Myjka ultradzwiekowa

Woézek do papieru sterylizacyjnego

Stét do pakietowania

Stot do pakietowania i podswietlania
Kosz + listwy nasciene z siatki nierdzewnej
Woézek jezdny do osprzetu Deko

Sterylizator parowy

Sterylizator gazowy + abator

Sluza materiatowa
Zmywarka do naczyn
Kuchenka mikrofalowa

Dozowniki do mydta w ptynie, srodka dezynfekcyjnego, pojemnik na reczniki papierowe

Mata basenowa

Uchwyty dla niepetnosprawnych (do pomieszczensanitarnych)

Lada recepcyjna
profile dylatacyjne C

Dzwig szpitalny hydrauliczny przelotowy i nieprzelotowyo udzwigu 1600kg/21 os6b. Wymiary kabiny
1400x2400mm, predkos¢ 0,5m/s, drzwi 1200x2000mm. Dzwig w wykonaniu przelotowym z drzwiami na
r6znych poziomach. Drzwi szybu w piwnicach o odpornosci pozarowej EI60

Maty dzwig towarowy tgczy sterylizatorni¢ z blokiem operacyjnym o udzwigu 80-100kg. Kabina o wymiarach

80x80x80cm.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych wyrobéw dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakosé i srodowisko wykonywanych robét.
Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzgdzen stosowac sprawne technicznie $rodki transportu.
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Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wpltyng niekorzystnie na
jakosé robét i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU ELEMENTOW WYPOSAZENIA
Montaz wszystkich elementéw wyposazenia i $cisle zgodnie wedtug wskazan wybranego producenta.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ELEMENTOW WYPOSAZENIA ORAZ ICH MONTAZU

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatéw, sprzetu i $rodkéw transportu podano w ST 0.0
Wymagania ogélne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakos$ci robot, materiatéw i urzagdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci montowanych elementéw i urzadzen
(prébny montaz, prébny rozruch itp.).

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

W zaleznosci od rodzaju robét i warunkéw wystepujacych na budowie odbiér moze byé przeprowadzony czesciowo w
trakcie robdt (odbiér miedzyoperacyjny) oraz po zakonczeniu robét.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania ogélne”.

Obmiar robét okresla ilo$¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$¢ robdt oblicza sie wedtug pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptaciji Inspektora nadzoru i muszg
posiada¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostki obmiarowe:

W m? mierzy sie:

»  Powierzchnig maty

W m mierzy sie:

»  Dlugosc listew odbojowych i zabezpieczajacych

W szt. mierzy sig ilosci:

» reszte

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogédlne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogolnej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja odniesienia jest:

1. SIwz

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem roboét, zatwierdzona przez
Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

3.  normy

4. aprobaty techniczne

5. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

Norm
1. Instrukcje montazu wybranych producentéw
2. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB
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Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.




